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Structure d’une alimentation à découpage de type boost Corrigé. 
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Les deux interrupteurs sont donc nécessairement 
complémentaires. 
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 en régime périodique. 
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Cette alimentation à découpage est « élévatrice ». 
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B-a) 

B –b) La conduction est continue si le courant  de la 
question précédente est supérieur à zéro (sinon la diode k
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Pour que la conduction soit continue, il faut : 
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C – a) et C – b) Sur l’intervalle [0 , a.T], les graphes sont les 
mêmes aux questions B –a) et C –a) La valeur de  est 
donc la même. 
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Sur l’intervalle [a.T , T], i  décroît plus vite en conduction 
discontinue qu’en conduction continue : 
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C – c) 
En partant de la définition du coefficient directeur d’une 
droite, on en déduit : 
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La puissance active est conservative : 
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Dans un tel montage, il est dangereux pour les composants de laisser la charge en circuit ouvert. 


