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Corrigé de : Chapitre6. Exercice 3  « Alimentation à découpage de type forward » 
 

1) Les trois repères de polarité doivent être cohérents avec les sens choisis 
pour le flux ϕ. Pour les déterminer, on peut utiliser la « règle de la main 
droite ». 
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Sachant que les influences des résistances et des fuites sont négligées, on en 
déduit : 

( ) ( )
dt

tdN
dt

tdtirtv
négligé

)(.)()(.)( 1
1

111
ϕφ

=+=
321

  

( ) ( )
dt

tdN
dt

tdtirtv
négligé

)(.)()(.)( 2
2

222
ϕφ

=+−=
43421

 

( ) ( )
dt

tdN
dt

td
tirtv

négligé

)(.
)(

)(.)( 3
3

333
ϕφ

−=−=
321

 

 
Sachant que les courants qui entrent par les bornes de polarité ont une contribution positive au flux : 
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2) Sur l’intervalle [ , le transistor est saturé, donc ]to,0 0)(1 >= AVtv   0.)(
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On en déduit que  est passante,  est bloquée et  est bloquée (car polarisée en inverse sous une tension 2D D 3D
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3) Sur l’intervalle [ , le transistor est bloqué et  est passante, donc v   ]1, tto 3D 0)(3 >= AVt
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On en déduit que  est bloquée et  est passante (car i ). 2D D 0>CH
 

Sur cet intervalle : ( )
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ϕ  et le flux ϕ ne peut pas subir de discontinuité. 

 
Pour les courbes et l’état des diodes, voir la page suivante. 
 

En utilisant la notion de coefficient directeur d’un segment de droite, on en déduit : o
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4) Sur l’intervalle [ ]Tt ,1 , le transistor est toujours 
bloqué. 
Si  reste passante, l’état du montage reste identique à 
ce qu’il était sur l’intervalle [ . Les trajectoires des 
graphes de 

3D
]1, tto

)(tϕ  et de i  se poursuivent, et donc 
 devient négatif. Ceci étant impossible, on en 

déduit que  se bloque. 
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2D  ne peut devenir conductrice que si 
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possédant plus d’énergie magnétique ( 0)( =tϕ ) et ne 
pouvant plus en recevoir (transistor bloqué), il ne peut 
donc pas en délivrer à la charge. Donc D  reste bloquée 
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5) Lorsque  est passante et  bloquée, v2D D 2vD =  ; et 
lorsque  est bloquée et  passante, 2D D 0=Dv . 
 
La tension moyenne aux bornes d’une inductance est 
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Sur l’intervalle [ ]to,0  : 
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Connaissant  et moyCHI CHi∆ , on peut en déduire 
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Ensuite, on en déduit les autres courants du circuit. 
 
 

 


