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Solution générale
solution équation sans 2e membre
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oscillatoire amorti
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Réponse d ’un circuit RLC série à un échelon carré
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Amortissement peu important

t

q(t)

0

E.C

Régime pseudo-périodique  

Pour les variations de i(t), il suffit de dériver l ’expression de q(t) par rapport au temps


