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Notre outil de diffusion industrielle:
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La plateforme technologique CIN e

DE L'ENERGIE SOLAIRE

Entre le concept et le produit : la recherche technologique
@ Deéveloppement/mise au point de technologies exploitant un nouveau concept
@ Démonstration de la réponse aux exigences du marche (durabilite, performances,...)
@ Deémonstration que le produit innovant peut étre fabriqué de maniére compétitive

Plateformes technologiques mutualisées sur Technos génériques
Faciliter 'acceés a des ressources technologiques hors de portée des PME.

&

@ Faciliter la validation des concepts, alimenter les modeles numériques en mesures
expéerimentales

@ Faciliter la formation pratique des étudiants (Theses, Stages, apprentissages)

Trois types d’activités sur nos plateformes
@ ressourcement technologique
@ maturation technologique
W pre-production de petite série




UNIVERSITA)

B Avec I'Université de Corse,... 3%/ nes
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gt Création de 'antenne INSEME " =i

Batiments insulaires (BBC)
Plateforme PAESE

Couplage PV / H2 / Réseau (en construction)

Plateforme MYRTE
(en exploitation)

Plateforme mobilité électrique

(en projet) Intégration des ENR dans les Territoires Insulaires
Plateforme PAGLIA ORBA
(en construction)
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i Objectifs Paglia Orba

PasquaLE
Paou

La plateforme PAGLIA ORBA vise a tester et caracteriser des composants
(courants forts et/ou courants faibles) de Smart Grid Solaires représentatifs
d’un village, d’un quartier sur trois niveaux de qualification :

e Tests unitaires du composant (performances intrinseques, capacité de
communication et de pilotage, déverminage, optimisation de son
fonctionnement)

» Tests fonctionnels et dynamigues du micro-réseau intelligent avec le
composant intégré (changements de modes du réseau, dynamique de
gestion de composants en fonction des contraintes réseaux,
equilibrages des puissances, etc.)

*Tests fonctionnels du micro-réseau en gestion énergeétigue (prediction,
repartition des puissances sur la durée, etc.)

Elle constitue donc un support unique permettant a des industriels de
concevoir, deévelopper, tester, éprouver et qualifier tous types de
composants de Smart Grid : Unités de Production, de stockages, protocoles
d’équilibrages, mode autonome, mode raccordée réseau, etc.
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ﬁ;’cm Objectifs Paglia Orba

Dans sa version initiale de base, PAGLIA ORBA est constituée de 3 micro-
réseaux distincts et modulables.

Chacun des égquipements peut étre connecté sur I'un ou l'autre des micro-
réseaux, et chacun des micro-réseaux peuvent étre interconnecté I'un avec
I"autre.

L'’ensemble de la plateforme pourra étre connecté au réseau EDF (avec
injection ou non) ou fonctionné en mode iloté. Il alimentera deux types de
batiments : les logements (accueil d’ étudiants, de stagiaires...) et les
bureaux, ainsi qu’'une ombriere pour recharger des véhicules électriques.
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~Hall central
; Stockages

ﬁ Toiture PV -
Solion—

‘1‘ .
r"

-

- . e
Chassis PV .;" :

Microscope

=

Chassis >
M-CPV Stockages

inertiels

Equipement Puissance (kW)
PV onduleur 28 MYRTE 17 Chassis PV
PV Solion 1 5|¢ (réserve)
PV Solion 2 5 Trackers
PV Millener 1 3
PV Millener 2 3
Ombriére PV 30
Tracker MCPV (Axiosun) 3,6
Tracker HCPV (Soitec) 8
Tracker PV 10
Chassis PV 1 10
Chassis PV 2 10
| TOTAL 104,6 16
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2 Toiture PV
10 kW

Productions PV

Chassis PV Multifonctionn
12 kW

Tracker PV 2 axes
10 kW

~Voile H-CPV
8 KW
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Equipement Puissance (kW) Capacité
stockage (kWh)

Solion 1 (Li-ion) 5 13
Solion 2 (Li-ion) 5 13
Millener 1 (Li-ion) 3 10
Millener 2 (Li-ion) 3 10
Batterie Zebra 9,6 40
Batterie redox 15 30
Volant d'inertie 15 0,08
Volant d'inertie 15 15
STEP En cours En cours
Batteries plomb 8 60
Batteries plomb 8 60
TOTAL 83,6 251,08
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> Stockage et pompage solaire : u-STEP

PasquaLE
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Simulation delta H
de 10 a 300m
Pompes de 5 a 50 kW
Turbines de 3 a 30 kW

Equipement Puissance (kW) | capacité
stockage (kWh)

Solion 1 (Li-ion) 5 13
Solion 2 (Li-ion) 5 13
Millener 1 (Li-ion) 3 10
Millener 2 (Li-ion) 3 10
Batterie Zebra 9,6 40
Batterie redox 15 30
Volant d'inertie 15 0,08
Volant d'inertie 15 15
STEP En cours En cours
Batteries plomb 8 60
Batteries plomb 8 60
TOTAL 83,6 251,08
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Exemple du couplage volant d’'inertie - champ photovoltaique

| Photovoltaic array ‘ T l Ll ‘ : “'-‘»‘3"-:"-3_’: \ Real-Time Interface
(17 kW) f__h - **‘ = = i

J l Model-Based Désign conception,

.é' simulation and analysis on PC (offline)
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AC -Inverter P % —

i______________'_77‘77"" m‘:‘-.-----::;:7777777777777777777777777777777.} "j ------
E : Signals from sensors Control signals to‘ P .,L:|
i [ | (rotor speed, l converters 1 and '
: [ ] : Monitoring currents, etc.) 2 Implementation
' Electronic AC - Bidirectional ; configuratio,n Real Time on real time machine
; card DC converter 1 3 Vachi /
Power supply___ \ ! achine
400 VAC P |
50 Hz, i | Asynchronous electrical machine equations (dg reference frame)
' : de, .
: - = § ! & = C{)‘ '¢\‘q - Rv ‘ls'd +u sl
Vi Bidirectional || Isolated dr Chaat s -4 !
. converter 2 ! load de
| iElectrical.cabinet ... . ] o b ! Ty _a)¢ —R i +u.
. — I I EE LS O dt = s s ag sq
L W i 1 dao. )
= = 2P _ o, By — R,y
i Asynchronous i dt
i Electrical machine : de,, .
sowce s O, ) T —w, ¢, — R i,
Flywheel o M . .
i 1 Grid 7, =pr 7 Uy Do — Lo Pry)
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